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DATOS GENERALES 
Nombre del Curso 

NANOROBÓTICA 

 

PRESENTACIÓN GENERAL 
Justificación 

La nanorobótica es una tecnología interdisciplinaria emergente que involucra 
nuevos desafíos científicos y advances en nuevas aplicaciones en medicina, 
biología y manufactura industrial. Los nanorobots son sistemas inteligentes con 
dimensiones entre 1 y 100 nm con capacidad de sensado, actuación, propulsión, 
procesamiento señal, entre otras. Ejemplos de sistemas de nanorobots involucra a 
nanomanipuladores, bionanorobóts y nanorobots guiados magnéticamente. Los 
nanorobots tendrán tendrán un alto impacto en la biomedicina en el suministro de 
fármacos para repara células y tumores, el cual revolucionará la industria médica 
en el futuro. 

 

OBJETIVOS GENERALES DEL CURSO 
 Revisar los procesos de diseño y fabricación de nanorobots para 

aplicaciones en medicina, biología y manufactura industrial.  

 

UNIDADES, OBJETIVOS PARTICULARES Y TEMAS 

 

UNIDAD 1 

Introducción de nanorobótica 

Objetivos particulares 

 Identificar las investigaciones científicas más recientes acerca de la 
nanorobótica. 
 

Temas 

1.1 Historia de nanorobots 
1.2 Clasificación de nanorobots 
1.3 Nanomanipuladores 
1.4 Bionanorobots 
1.5 Nanorobots guiados magnéticamente 
1.6 Aplicaciones de nanorobots 
 
 

 
 
 



UNIDAD 2 

Nanorobots en aplicaciones biomédicas 

Objetivos particulares 

 Conocer el funcionamiento de nanorobots para aplicaciones biomédicas. 
 

Temas 

2.1 Introducción de nanorobots en aplicaciones biomédicas 
2.2 Diseño y modelado de nanorobots 
2.3 Nanorobots en microcanales 
2.4 Simulación numérica de nanorobots 
2.5 Fabricación de nanorobots 
2.5 Caracterización de nanorobots 

 

UNIDAD 3 

Sistemas de control de nanorobots  

Objetivos particulares 

 Aprender los principales sistemas de control para la manipulación y 
transporte de nanorobots. 

Temas 

3.1 Introducción de sistemas de control 
3.2 Nanorobots guiados 
3.3 Restricciones de manipulación de nanorobots 
3.4 Modelado de manipulación de nanorobots 
3.5 Simulación numérica de manipulación de nanorobots 
3.6 Diseño de sistemas de control de nanorobots 

 

 

UNIDAD 4 

Recolección de energía aplicada a nanorobótica  

Objetivos particulares 

 Conocer los principales procesos de recolección de energía aplciadas a 
nanorobots.  

Temas 

4.1 Introducción de sistemas de recolección de energía 
4.2 Clasificación de sistemas de recolección de energía 
4.3 Diseño y modelado de fuentes de recolección de energía 
4.4 Simulación numérica de fuentes de recolección de energía 
4.5 Aplicaciones de nanorobots con fuentes alternas de energía 
 

 
 
 
 
 



TÉCNICAS DIDÁCTICAS Y ASPECTOS METODOLÓGICOS 
El desarrollo de esta experiencia educativa se realizará bajo un esquema de 
revisión de los fundamentos teóricos en clases presenciales, investigación 
documental en sesiones no presenciales y la realización de proyectos de 
investigación de nanorobots usando nanociencia. 
 

 

EQUIPO NECESARIO 
 Proyector de video 

 Pizarrón 

 Base de datos de artículos de investigación. 

 Software de simulación numérica. 
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 EVALUACIÓN 
SUMATIVA 

 
Forma de  

Evaluación 

Concepto Porcentaje 

Examen escrito 
Proyectos de Investigación 

Tareas de investigación 
Exposición de investigación 

30% 
20% 
30% 

 20 % 

Total 100% 

 
 
 


