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Sede: Centro de Investigacion en Inteligencia Atrtificial (CIIA), Universidad
Veracruzana

Xalapa, Veracruz, 1y 2 de Diciembre, 2016.
Auditorio del CIIA

Sebastian Camacho No. 5, Col. Centro, C.P. 91000



Objetivo:

En el marco del proyecto de movilidad "Reconocedor, sintetizador de lenguaje de
sefias mexicano en el dominio médico" que realizan la Facultad de Ciencias, UNAM y
el Centro de Investigacion en Inteligencia Artificial, de la UV, en el Segundo Taller se
exponen los avances en graficacion por computadora, realidad virtual, visién por
computadora, interaccion humano-computadora y robética que realizan ambas
instituciones.

Entre los temas que se abordaran en el taller estan:
e Interaccién multimodal humano - computadora
e Robdtica de servicio
e Reconocimiento de lenguaje de sefias mexicano

PROGRAMA

Jueves, Diciembre 1

9:10 - 9:30 Inaguracion del Taller y palabras de Introduccion.
Mtro. Rubén de la Mora Basariez, Director del Centro de Investigacion en
Inteligencia Artificial (CIIA), UV.
Mitra. Ana Luisa Solis Gonzalez-Cosio, UNAM-FC.
Dr. Homero Viadimir Rios Figueroa, UV-CIIA.

9:30 — 10:00 A proposal to measure affective states in human computer
interaction
Yahir Hernandez Mella, UV-CIIA

10:00 - 10:30 Deteccion bimodal de movimientos de muiieca: experimentos de
usuario.
Ericka Rechy Ramirez, UV-CIIA

10:30 - 11:00 Aplicaciones de la robética de servicio
Antonio Marin Hernandez, UV-CIIA

11:00 - 11:30 Interaccion multimodal con avatars
Ana Luisa Solis Gonzalez-Cosio, Facultad de Ciencias, UNAM.



11:30 — 12:00 Receso, café.

12:00 — 12:30 Deteccion de micro suefo
Rafael Alpuche, UV-CIIA

12.30 — 13:00 Controlador de posicion y fuerza para la manipulacion de objetos
Sergio Hernandez Méndez, UV-CIIA

13:00 — 13:30 Al for Service Robotics: Addressing the challenge of

understanding their environment
Yaser Aguas, UV-CIIA

14:00 - 16:30 Receso
16:30 - 17:30 Dindmica: Puntos de Colaboracion.

Viernes, Diciembre 2

10:00 - 10:30 Robética de servicio en la Facultad de Ingenieria, UNAM
Jesus Savage, Facultad de Ingenieria, UNAM.

10:30 - 11:00 Estimacion del tiempo al contacto en secuencias de imagenes
Angel Sanchez, UV-CIIA

11:00 - 11:30 Investigacion de Relaciones Semanticas en Medios Sociales
Sofia Galicia Haro, Facultad de Ciencias, UNAM

11:30 - 12:00 Seleccion de caracteristicas en el reconocimiento de acciones
Carolina Maldonado Méndez, UV-CIIA

12:00 - 12:30 Receso, café

12:30 - 13:00 Deteccion y seguimiento de rostros en Smartphones
Juan Luis Lopez Herrera, UV-CIIA.

13:00 — 13:30 Reconocimiento de expresiones dinamicas en el lenguaje de
sefias mexicano
Candy Obdulia Sosa Jiménez, UV-CIIA.

13:30 — 14:00 Reconocimiento del alfabeto de sefias mexicano con
distribuciones de probabilidad
Homero Vladimir Rios Figueroa, UV-CIIA.



