Interaccion multiplataforma
para programaciéon y control
de robots industriales:
MATLAB-RoboDK

MIA Julio Antonio Caballero
Mora

Introduccion a las ecuaciones
diferenciales fraccionarias

Dr. Oscar Martinez Fuentes

Introduccién a ROSI1
empleando plataforma e-
learning

Dr. Sergio Hernandez

Méndez

Estudiantes de
la Maestria en
Inteligencia Artificial

(Actividad de Retribucion
Social)

IMPORTANTE: Debido a que el cupo de los talleres es limitado, se respetara el orden de inscripcién a los
mismos, el cual estd dado por el proceso de registro indicado en la pagina
https://www.uv.mx/comrob/registro-de-ponentes-y-asistentes/
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