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La Asociacion Mexicana de Robdtica e Industria. A.C. y la Universidad Veracruzana realizan la siguiente:

LLAMADA A PRESENTAR TRABAJOS
CALL FOR PAPERS

A los Estudiantes, Docentes, Investigadores y Profesionistas que laboran en la industria, se les invita a enviar sus trabajos
al XXV Congreso Mexicano de Robotica (COMRob 2023), el cual se llevara a cabo en la ciudad de Xalapa, Veracruz del 15
al 17 de noviembre de 2023, teniendo como sede a la Facultad de Ingenieria '\/Iecénica Eléctrica de la Universidad
Veracruzana. La convocatoria para envio de articulos estara abierta desde el 17 bril hasta el 19 de junio de 2023; la
direccion electrénica de la pagina del congreso en donde podran encontrar le~ &e rara autores y los datos del evento
es: https://www.uv.mx/comrob/. Fechas importantes: limite para el er o((\ ‘el 2023, notificacion del articulo

aceptado: 11 de septiembre del 2023, y envio de la version final: 16 ~

El XXV COMRob 2023 es un evento organizado por la Asoc' e . .\6 rdustria A.C. (AMRob) y la
Universidad Veracruzana (UV), teniendo como objetivo ¢’ 6‘ c\ > evento atrae estudiantes,
investigadores, y profesionales de los diversos niveles - 6 e \0 “avances Yy resultados de
sus proyectos educativos, de investigacion, des~ 0 (Q temas de interés, los
cuales no se limitan a los agui mencionados, ir o o
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El com\ 0 \ e\ _dtificando el 11 de septiembre la aceptacion o rechazo de los
articulos. \, C sfento y realizar la presentacioén oral. El mismo comité seleccionara
los articule, o QQ % /régy, basandose en la calidad de su aporte tecnolégico al area de
Robdtica, nk ec ’L «0S deberan ser presentados por autores estudiantes para ser también
evaluados en\ ( ~Expresidentes evaluara el articulo, la presentacion oral y su aporte al area de
robgtica, selece, S categorias de Licenciatura y Posgrado, mismos que seran acreedores a un

reconocimiento. \ o

Desde el afio 2020, S\ premio a los mejores articulos presentados por estudiantes, en temas relacionados a robética
industrial, en honor al, 0 de nuestra asociacién y expresidente M.C. Javier Campos; el comité cientifico evaluara los
articulos nominados, asi«<0mo la presentacion, seleccionando un ganador que sera acreedor a un reconocimiento.

Con la salida de esta “Llamada a Presentar Trabajos”, también se inicia con la gestion ante IEEE para que los articulos que
sean aceptados y mejor evaluados, puedan someterse en la base de datos IEEE Xplore Digital Library.

Esperamos contar con sus valiosas contribuciones y verlos en el congreso, reciban nuestros mejores saludos,
Dr. Ervin Jesus Alvarez Sanchez Dr. Jesus Alberto Sandoval Galarza

Presidente del Comité Organizador Presidente de la Asociacion Mexicana de Robética
XXV COMRob 2023 e Industria (AMRob) 2020-2023
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